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Das EIB-Konzept ist fir den Einsatz in kleinen und grof3en Elektroinstallationen vorgesehen.
Die kleinste funktionsfahige Einheit ist die Linie.

An die Busleitung sind bei Twisted Pair (TP) bis zu 64 (TP64) Kommunikationsendgerate
angeschlossen.

Die Linie ist logisch eine Bustopologie.

Die Linie ist hinsichtlich der Leitungsverlegung eine frei Topologie, d.h. die Leitung kann stern-,
oder baumverlegt werden.

Die Geréate einer Linie werden gemeinsam von einer (oder bei grol3er Leitungslange mehrerer)
Kleinspannungsversorgungen (30 V DC) tber die Busleitung ferngespeist.

Sollen mehr Teilnehmer installiert werden, werden Koppler und Linienverstarker eingesetzt.
Koppler verbinden Linien Gber Hauptlinien.

Linienverstarker erweitern Linien auf bis zu 256 Kommunikationsendgerate (TP 256).

Erfolgt die Kopplung zwischen gleichen Medien, heil3t der Koppler Linien- oder Bereichskoppler.

Systembedingt kdnnen bis zu 15 Linien zu einem Bereich zusammengefaldt werden,
freigegeben sind heute nur 12 Linien, drei Linien sind reserviert fur zukinftige Anwendungen.
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Sollen noch grél3ere Anlage realisiert werden, lassen sich nochmals bsi zu 15 Bereiche tber
Bereichskoppler zusammenfassen.

Auch an der Haupt- bzw. Bereichslinie kbnnen Teilnehmer angeschlossen werden.

Die Konfiguration des Systems erfolgt tber den Bus.

An einen Datenschnittstelle werden dazu ein PC bzw. Inbetriebnahmegerat (Controller)
angeschlossen und dann in die einzelnen Gerat die Anwendung geladen oder die Parameter

eingestellt.

Die Systemkomponenten Spannungsversorgung, Drosselmodul oder auch Linienkoppler
konnen auch als ein Gerat fur eine Linie zusammengefihrt werden.
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EIB/KNX-TP

Globale Regeln fiir eine Linie

inklusive Drosselmodul

Teilnehmeranzahl

Parameter Wert
Ubertragungsreichweite max. 700 m
Leitungslange max. 1000 m
Abstand von Spannungsversorgungen inklusive max. 350 m
Drosselmodul zu Teilnehmern

Abstand zweier Spannungsversorgungen min. 200 m

max. 64 Teiinehmer
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Topologie EIB-TP
« EIB Linie

[

e max. 64 Teilnehmer je Linie
e max. 700 m zwischen zwel Tellnehmern

e max. 1000 m Leitungsléange
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Topoloale EIB-TP
EIB Linie
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Topologie EIB-TP
« EIB Linienverstarker (LV)
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Topologie EIB-TP

« Hauptlinie
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Topologie EIB-TP
« Bereichslinie
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Im EIB sind fiir beide Adressierungsarten — soviel kann vorweggenommen werden — die
gleichen Formate gewihlt worden. Der Adrefityp hat daher folgenden Aufbau:
typedef union { // Adresse im Format:
struct {
char addr; // Geratenummer (0..255)
char line :4; // Linie (0..15)
char zcne: 4; // Bereich (0..15)
} physical; // physikalische Adressierung
struct {
char subnumber_low; // Untergruppe
char subnumber_high :3; // Untergruppe
char mainnumber: 4; // Hauptgruppe
char reserved :1; // reserviert
} logical; // logische Adressierung

} address;

Da die AdreBformate gleich sind, mufl anhand eines weiteren Parameters festgestellt wer-
den, welche Adressierungsart tatsédchlich vorliegt. Wir werden diesen Parameter von nun
an Destination Adress Flag (DAF) nennen und legen seine Funktion wie folgt fest:

~  Bei physikalischer Adressierung ist das Destination Address Flag auf Null gesetzt.
Die LLC-Schicht muf3 sodann die Adresse des Datenrahmens mit der eigenen Geri-
teadresse vergleichen.

- Bei logischer Adressierung ist das Destination Address Flag auf Eins gesetzt. Die
LLC-Schicht mu3 sodann feststellen, ob der Teilnehmer Mitglied der adressierten
Gruppe ist.
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EIB/KNX-TP
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Nehmen wir nun an, daB der Teilnehmer 1/1/3 ein Paket an eine Gruppe (bestehend aus
Teilnehmern 1/1/2, 1/0/1, 2/1/2 und 2/1/3) verschickt, so wird dieses Paket von den Lim-
enkopplern 1/1/0 und 2/1/0, sowie den Bereichskopplern 1/0/0 und 2/0/0 weitergeleite:t.
Der Linienkoppler 1/2/0 filtert das Paket hingegen aus, da kein Mitglied dieser Gruppe in
seiner Linie vorhanden ist.

Achtung: physikalische und
logische Adressen falsch
angewendet !
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EIB/KNX-TP
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In der Abbildung ist die physikalische Adresse der EIB-Endgerite und Koppler im Format
Bereich/Linie/Gerdtenummer festgehalten. Das Netz besteht aus 2 Bereichen, die iiber die
Bereichskoppler 1/0/0 und 2/0/0 verbunden sind. Weitere Nebenlinien innerhalb der ein-
zelnen Bereiche sind zu erkennen. Der Paketaustausch zwischen verschiedenen Teilneh-
mern wurde mit gerichteten Kanten dargestellt.

1. Pakete mnerhalb einer Nebenlinie, z. B. zwischen den Teilnehmern 1/1/2 und 1/1/3,

kursieren nur auf der Nebenline, da sie vom Linienkoppler — in diesem Fall 1/1/0 —
nicht durchgelassen werden.

2. Pakete zwischen dem Teilnehmer 1/1/1 (stationiert in der Nebenlinie 1) und dem
Teilnehmer 1/2/2 (stationiert in der Nebenlinie 2) werden von den Linienkopplern
1/1/0 und 1/2/0 weitervermittelt, jedoch vom Bereichskoppler 1/0/0 abgewiesen.

3. Pakete, die vom Teilnehmer 1/0/1 in der Hauptlinie 1 an den Teilnehmer 2/1/1 adres-
siert sind, lassen die Bereichskoppler 1/0/0 und 2/0/0 passieren, ehe sie iiber den
Linienkoppler 2/1/0 zum Ziel gelangen,

Abhingig davon, ob es sich um einen Linien- oder Bereichskoppler handelt — dies ist
bekanntlich aus der Adresse des Routers ersichtlich — und auf welcher Seite des Routers
das Paket empfangen wurde, sind jene Aktionen durchzufiihren, die in nachfolgender
Funktion wiedergeben sind. Die Funktion retourniert den Wert
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1. Teilnehmeradressierung (physikalische Adressierung). Jedes EIB Gerit wird bereits
wiihrend der Projektierung mit einer eindeutigen Adresse verschen. Eindeutig
bedeutet, daB dicse Adresse im gesamten EIB-Netzwerk nur einmal vorkommen darf.
Ein Datenrahmen, der physikalisch adressiert wurde, wird demnach (sofern er richtig
adressiert war) nur von einer einzigen LLC-Schicht bestitigt und an die dortige Ver-
mittlungsschicht weitergereicht. Die physikalische Adresse besteht im . klassischen*

EIB aus
a) der Gerdtenummer (0...255), die den Teilnehmer innerhalb seiner Linie kenn-
zeichnet,

b) der Liniennummer (0...15), die die Linie, in der der Teilnehmer stationiert ist,
spezifiziert und

¢) der Bereichsnummer (0...15), die den Bereich, in dem der Teilnehmer aufge-
stellt wurde, festhilt.

Bereich s« Linie« Geratenummer
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Es gilt: ein Paket, das innerhalb einer Linie (bzw. innerhalb eines Bereichs)
aufgegeben und an ein Gerit in derselben Linie (bzw. in demselben Bercich) adressiert
wurde, wird von einem Linienkoppler (bzw. Bereichskoppler) nie in ein angrenzendes
Teilnetz weitergegeben. Durch diese MaBinahme findet der Informationsaustausch zwi-
schen Teilnehmern nur innerhalb begrenzter Netze statt — dies ist ein wesentlicher Faktor
zur Erhohung des Datendurchsatzes!
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In der entfernten LLC-Schicht wird entschieden, ob der Datenrahmen fiir den Teilnehmer
bestimmt ist. War der Datenrahmen nicht an den Teilnehmer adressiert, wird er sofort
verworfen. Andernfalls muB die LLC-Schicht noch feststellen, ob die Daten fehlerfrei
angekommen sind. Dabei geht sie folgendermaBen vor:

1. Ein fehlerhafter Datenrahmen wird mit einem negativen Bestéitigungsrahmen (Nega-
tive Acknowledgement Frame, nack) quittiert.

[

Bei einem fehlerlosen Datenrahmen kommen die Mechanismen der FluBkontrolle
zum Zug.

a) Ist der Empfinger momentan {iberlastet, wird ein Uberlastrahmen (Busy
Acknowledgement Frame, busy) retourniert,

b) sonst generiert die LLC-Schicht einen positiven Bestdtigungsrahmen (Positive
Acknowledgement Frame, ack) und iibergibt die Nutzdaten der Vermittlungs-
schicht mit dem Dienstelement L_Data.ind.
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In einem EIB-Netzwerk konnen Router Linien oder Bereiche verbinden. Daher werden
die entsprechenden Gerite, je nach Einsatzort, auch Linien- (Line Coupler, LC) oder
Bereichskoppler (Backbone Coupler, BC) genannt. Linien- und Bereichskoppler haben
denselben Aufbau, ihre unterschiedliche Funktionalitit bei der Weitervermittlung von
Paketen ergibt sich lediglich aus dem zugeordneten Einbauort und der damit verbundenen
physikalischen Adresse.

Physikalische Adresse der Router

Kopplerart Physikalische Adresse

Bereich Linie Geridtenummer
Linienkoppler 1-15 1-15 0
Bereichskoppler 1-15 0 0
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—  Verwaltung der physikalischen Adresse: Diese Dienste erlauben das Auslesen und
Andern von physikalischen Adressen eines oder mehrerer Gerite. Dabei werden
abhiingig vom verwendeten Dienst nur jene Geridte angesprochen, die sich im Pro-
grammier-Modus befinden (bei ihnen muBte zuvor ein Programmier-Taster betitigt
werden), oder aber es werden Geriite anhand einer eindeutigen (in der Nachricht
codierten) Seriennummer adressiert (wodurch das Betitigen des Programmier-
Tasters entfillt). Die Dienste dafiir lauten: NM_Physical AddressRead, NM_Physical-
Address_Write, NM_PhysicalAddressSerialNumber_Read sowie NM_Physical-
AddressSerialNumber_Write

—  Verwaltung der Domain-Adresse: Diese Dienste erlauben das Auslesen und Schrei-
ben von Domain-IDs. Mit Domain-IDs werden Netzwerke, die physikalisch nicht
getrennt werden konnen, in logische Subnetze geteilt. Diese logische Aufteilung ist
gerade fiir offene Ubertragungsmedien wie Funk und Powerline attraktiv. Die Paket-
filterung wird anhand der Domain-ID durchgefiihrt und hat in der Sicherungsschicht
der Teilnehmer zu erfolgen. Zur Konfiguration einer Domain-ID stehen die Dienste
NM_DomainAddress_Read und NM_DomainAddress_Write zur Verfiigung.

—  Nerzwerk-Scans: Diese Dienste erlauben, Teilnehmer in einem EIB-System auf kom-
fortable Weise nach bestimmten Kiriterien zu suchen. Die Suche kann nach Domain-
IDs, Geriite-, Linien- oder Bereichsadresse erfolgen. Die wichtigsten dafiir zustindi-

gen Dienste heiBen NM_DomainAddress_Scan NM_PhysicalAddressScan und
NM_Line_Scan.
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EIB/KNX-TP

Destination Address Flag und Zieladresse

Destination Address Flag Zieladresse
Data_Unack-PDU 0 0..256
Group-PDU 1 1..256
Broadcast-PDUu 1 0
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Kapitel 8.3 EIB/KNX-TP-Datenrahmen
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C-Field | Source-Field i Destination-Field | RL-Field Data-Fieid P-Field
(8Bit) | (16 Bit) i (17 Bit) (7 Bit) (1-16 Byte) (8 Bit) |
Datenrahmen
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—  Prioritdt: Datenrahmen im EIB kénnen mit unterschiedlicher Prioritit versendet
werden. Genauer gesagt wird von einer der oberen Schichten festgelegt, mit welcher
Prioritdt die eigentlichen Nutzdaten zu versenden sind. Nutzdaten, die mit Prioritit 1
ibertragen werden sollen, sind EIB-Systemfunktionen vorbehalten. Die anderen
Priorititen stehen dem Benutzer zur Auswahl. Darunter fallen Alarmfunktionen
(Prioritat 2) und Datenrahmen, die bevorzugt (Prioritit 3) oder normal versendet
werden sollen (Prioritit 4).

—  Nutzdaten: Die Nutzdaten setzen sich aus Daten, die von der Anwendung stammen,
und schichtenspezifischer Steuerinformation zusammen. Fiir die LLC-Schicht sind es
jedoch reine Nutzdaten, die iibertragen werden sollen. Damit der Empfinger chest-
moglich erkennen kann, wie viele Daten zu erwarten sind, wird dem Nutzdatenbe-
reich eine zusitzliche Lingenangabe vorangestelit.

—  Priifzeichen: Zur Erkennung von Ubertragungsfehlern werden die Parameter und
Nutzdaten durch ein Priifzeichen erginzt. Empfangssseitig kénnen daran potentielle
Verdnderungen im Datenrahmen erkannt werden.
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—  Quelladresse: Bei der Quelladresse handelt es sich um die physikalische Adresse des
sendenden Teilnehmers, wodurch die Herkunft der Daten (speziell im Servicefall)

leicht zu 1dentifizieren ist.

—  Zieladresse: Wie wir bereits aus dem letzten Abschnitt wissen, kann der Empfinger
physikalisch oder logisch adressiert werden. Die Unterscheidung erfolgt durch das
Destination Address Flag. Jede LLC-Schicht muB} ihre eigene physikalische Adresse
kennen und wissen, zu welchen Gruppen das Gerit gehort. Die Gruppenadressen
kénnen in Tabellen oder Listen gespeichert sein. Dies sind allerdings Implemen-
tierungsdetails von nebensidchlichem Interesse.
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Kapitel 8.4 EIB/KNX-TP-Ubertragungsverfahren
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Ubertragungsverfahren EIB-TP
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 Datenlibertragung tUber symmetrische Spannungsdifferenzen
» Der Empfang des Telegramms wird von allen Teilnehmern quittiert
 Kollisonsbehandlung mittels CSMA/CA
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Kapitel 8.5 EIB/KNX-TP-Systemkomponenten
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Die EIB-Standardleitung (z. B. YCYM 2x2x0,8) ist eine geschirmte und verdrillte Man-
telleitung mit einem oder zwei Adernpaaren. Fiir den EIB wird sowohl fiir die TP-Daten-
iibertragung als auch die Fernspeisung der Gerite nur ein Adernpaar bendtigt. Die Ademn-
farben sind beziiglich der Polaritit folgendermaBen definiert:

+ rot bzw. dunkelblau
- schwarz bzw. blau

Das andere Adernpaar steht zur freien Verfiigung. Dabei muf} aber sichergestellt sein, daf
dadurch nicht die Funktion oder Sicherheit des EIB beeintrichtigt wird (Vorschriften zur
sicheren Trennung von Stromkreisen, siehe u. a. EN 50090-2-2 bzw. VDE 0829 Teil 2-2).
Der Anschlul des Schirmes ist zwar nicht zwingend vorgeschrieben, aber immer dann
sinnvoll, wenn der EIB in einer Umgebung eingesetzt wird, wo verstirkt mit Blitznah-
einschligen zu rechnen ist, oder wenn Storungen iiber das iibliche MaB hinaus zu erwarten
sind. Details bzw. Grenzwerte hierzu sind dem EIB-Handbuch [EIBA 99] zu entnehmen.
Leitungen, die eine 2,5-kV-Wechselspannungspriifung wie in VDE 0829 Teil 2-2 gefor-
dert bestehen, kénnen in direkter Nihe zu 230/400-V-Leitungen verlegt werden.

Bei Verwendung einer EIB-Standardleitung YCYM 2x2x0,8 gelten die in Tabelle 5-1
aufgefiihrten globalen Regeln fiir eine Linie. Diese globalen Regeln decken auch ungiin-
stigste Bedingungen und Kombinationen von Teilnehmer- und Leitungsanordnungen ab.
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EIB-Leitungsmaterial

i Typ Aufbau Verlegung

| PYCYM 2x2x0.8 { Basis: EIB A Richtlinie nach Innen: feste Verlegung in trockenen,

: DIN VDE 0207 und feuchten und nassen Raumen.
DINAZR SIS AuBen: sofern vor direkter Sonnenein-

| Ademn: rot +Bus strahlung geschiitzt.

| schwarz -Bus .

gelb frei Aufputz, Unterputz und in Rohren.

weil frei

Verdrahtung: | Schirmfolie mit Beidraht

J-Y(ST) 2x2x0,8 | Basis: DIN VDE 0815 Innen: feste Verlegung in trockenen,

| feuchten und nassen Rdumen.

| Ademn: rot +Bus

i schwarz -Bus AuBen: sofern vor direkter Sonnenein-
gelb frei strahlung geschiitzt.
weil} frei

Aufputz, Unterputz und in Rohren.

Verdrahtung: | Schirmfolie mit Beidraht
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Spannungsversorgung
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Gleichspannungserzeugung

Der Schutz bei direktem oder indirektem Berlihren von Buspannung filhrenden Kom-
ponenten wird beim EIB durch Verwendung einer Sicherheitskleinspannung (SELV)
sichergestellt. Sicherheitskleinspannung bedeutet, da eine sichere Trennung zwischen
dem Netz (230 V), Erde und Bus realisiert wird (z. B. durch einen Sicherheitstransfor-
mator) und daf} ein bestimmter Gleichspannungspegel nicht iiberschritten wird. Die EIB-
Ausgangsspannung von maximal 30 V liegt im erlaubten Bereich. Um dennoch eine
gewisse Anbindung an Erde des ansonsten nicht potentialgebundenen EIB-Systems zu
gewihrleisten, erfolgt in der Spannungsversorgung eine Verbindung iiber eine Schutzim-
pedanz, die die sichere Trennung aufrechterhilt. Wegen moglicher Belastung von Lei-
tungsfiihrungen und Kontakten, insbesondere bei Verwendung mehrerer Spannungsver-
sorgungen, ist der KurzschluBstrom auf maximal 1,25 A beschrinkt. Bei nominalem
Ausgangsstrom, je nach Implementierung 320 oder 640 mA, gewihrleistet die Gleich-
spannungserzeugung eine Pufferzeit von mindestens 100 ms.
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Verbinder
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Drossel
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Drossel

Da beim EIB die Fernspeisung der Kommunikationsendgerite und die Dateniibertragung
iiber ein Adernpaar erfolgen, muf sichergestellt werden, dal der AnschluB einer Gleich-
spannungserzeugung keine Riickwirkung auf die Dateniibertragung hat. Sie wird deshalb
iiber eine Drossel entkoppelt. Die fiir die Gleichspannung niederohmige Drossel stellt fiir
das Wechselspannungssignal ,,Daten* einen hochohmigen Widerstand dar. Zusitzlich 1st
in der Drossel eine Kompensationsschaltung integriert, die einen gewissen Busabschluf3
an dieser Stelle realisiert. Die Drossel nimmt auch eine wesentliche Rolle bei der Gene-
rierung der Datenimpulse (siehe auch Abschnitt 3.2) wahr. Wihrend des Ausgleichs-
impulses ladt sie die im Aktivimpuls gespeicherte Energie wieder in die Busleitung
zuriick. Der maximale Spannungsabfall iiber die Drossel betrdgt bei nominaler Belastung
0,5 V DC. Bild 5-5 zeigt eine Prinzipschaltung der Funktionseinheit ,,.Drossel™.
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Von zentraler
Spannungsversorgung

D (+) —- L 9- ]
LED  Ri R2I I 2

/KH —

A (+) < ? O
. Reset-Schalter c3
Daten + Fernspeisung O ?
B () « D1
—_— ) R3
T°T
C () >

Von zentraler
Spannungsversorgung

Prinzipschaltung des Funktionsblocks ,,Drossel”
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Reiheneinba ugerént] Kortaktzone

A~—~Bus +
— Bus
\ Datenschiene
- Gefederter selbsklebend
E Kontaktstift
!
~DIN Schiene
a) Datenschienenverbindung flir Reiheneinbaugerate b) Leitungs-/

Gerdteverbindear

Beispiele fiir Verbindungstechniken
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00 o @ o
Gerét mit Gerat mit
integrierten integrierten
Kliemmen Klemmen

Beim Abklemmen des Busses wird dieser aufgetrennt
undf/oder es besteht die Gefahr des Kurzschlusses.
Nicht empfehlenswert!

Klemmmodul

Klemmodul kann inklusive der
angeschlossenen Adern vom
Bus getrennt werden, der Bus
bleibt durchverbunden.
Empfohlen!

Anschluffmaglichkeiten der Busleitung
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Telegrammpuffer

Filtertabelle
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v | A Re-3
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100 500 -

| Linienkoppler2 & .
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TP-Koppler in der Anlage

Linienkoppler 12
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 Linienkoppler 1
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Kapitel 8.6 EIB/KNX-TP-Gerate

Prof. Dr. Bernd Aschendorf FB 3 FH Dortmund



Elektrische Gebaudesystemtechnik EIB/KNX-TP

Bauformen der Module

REG-Busmodule (Reiheneinbaugerat) werden zentral in
der Verteilung auf die Hutschiene montiert

UP-Busmodule (Unterputzmontage) werden dezentral
direkt hinter dem Sensor/Aktor montiert

EB/EG-Busmodule (Einbaugerat) werden z.B. in der
abgehangenen Decke montiert

*AP-Busmodule (Aufputzmontage) werden dezentral direkt
neben dem Sensor/Aktor montiert

Prof. Dr. Bernd Aschendorf FB 3 FH Dortmund



Elektrische Gebaudesystemtechnik EIB/KNX-TP

Kommunikationsmodui Anwendungsmodul
Busankoppler (BA)
Transceiver Verarbeitungs-
einheit
Empfanger Mikro- . |
controller Anwgndungs- %hil"mostat
Els Sender mit EEPROM | | schnittstelle
ND | o (',Q_S_T) Bewegungs-
S .| melder
Wandler . _
Bus " o Lichtschalter
Schnitt- Save- und Pulsweiten- -
stolle Reset- modulator
Schaltung (PWNM) -
| Spannungs- serigle. ..
Ic™ | [wandler Schnittstelie:

Aufbau eines TP-Kommunikationsendgerdtes
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Anschllisse

EIB

]

/0
E
9. ]
®
-

Konde?ﬁatoren }II j
| |

EIB L* B : EIB

Reiheneinbau BA Gerateeinbau BA Unterputz BA Businterfacemodul

AST: Anwenderschnittstelle EIB: Busanschlisse

Zertifizierte Kommunikationsmodule
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Busankoppler Anwendungs- §
Kommunikationstyp modul
Typspannung 1
A ov
Elg AD- 475 kD e
Einga Typ-
—r ] ik _Dlﬂf‘_fl :} m?darslan:l
ov T| Spanmungsversorgung
(10 mA, § V)
Cn
Vore || 7
Kommunikationstypen Amwendungsbeispiele Tn———
0 kein Adaptar
1 illegaler Adapter
2 42 Ein-, Ausgange
4 242 Ein-, Ausgénge Lichtschalar mit Statusanzeige Anvwendung
+ 1 Ausgang (LED) urd schatbaram Orianterungsicht
6 31 Ein-, Ausgange Anwendung
+ 1 Aumgang (LED) Amwendung
B 5 Eingéinge Amwendung
10 FT 1.2%onfigurier- PC Kopplung 7. 4 oder 2
Daares Profokoll
12 semell synchron Mikroprozassorkoppiung 7. 4 oder 2
Message Protocol)
14 sensll synchron VO Ervasterung Uber Schisbe- Anwendung
(iransp, Dalenbibcke) regester
16 serell asynchron PCMikmprozessorkopplung 7. 4 odaer 2
[Message Protocol)
17 prograrmmiert ane frei belegbare Ein<Ausgangs, Anwandung
Ein-, Ausgénge Parallallbertragung
18 4 Ausgénga 4-fach Relaisausgang Anwandung
+ 1 Ausgang (LED)
AST-Grundfunktionen
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Die synchrone Ubertragung kann mit 300 bit/s bis 41,66 kbit/s erfolgen. Taktphase .-
Polaritéit konnen eingestellt werden. Bei der asynchronen Ubertragung ist die Datenr:::
fest mit 9,6 kbit/s vorgegeben. Ein Datenwort besteht hierbei aus einem Startbit, 8 Datz--
bits und einem Stopbit. Parityinformationen werden nicht iibertragen. Die serielle as:~-
chrone Ubertragung mit AST-Typ 10 wird von der Implementierung Version 1.2 uni:-
stiitzt. Das Protokoll basiert auf den internationalen Standards IEC 870-5-1 und 870-%-_
(DIN 19244). Es werden nur die Leitungen RxD und TxD benétigt, da die Ubertragu.g
auf einem reinen Software-Handshake basiert. Das Datenwort enthilt zusitzlich ¢ .-
Parity-Bit (gerade Paritit). Die Ubertragungsrate kann zwischen 1200 bit/s und 19,2 kb::
eingestellt werden. Der eingestellte Standardwert ist 19,2 kbit/s.
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Kategorie 1 (AST Typen 0 und 1)

AST Typ 0 wird immer dann erkannt, wenn kein Anwendungsmodul verbunden ist bzw.
kein Typwiderstand angeschlossen ist. Typ 1 dart vor keinem Anwendungsmodul ver-
wendet werden. Das Setzen dieses Typs erlaubt. das Anwendungsprogramm zu stoppen
bzw. zu deaktivieren. Anwendung findet dies immer. wenn ein Anwendungsprogramm
nicht im Kommunikationsmodul implementiert wurde.

Kategorie 2 (AST Typen 3, 5,7, 9, 11, 13, 15, 18 und 20)

Diese Konfigurationen sind reserviert und auch fiir zukiinftige Erweiterungen vorgesehen.

Kategorie 3 (AST Typen 2, 4, 6, 8,17 und 19)

Diese AST-Typen ermoglichen die parallele I/O-Kommunikation sowohl fiir digitale als
auch analoge Signale.

Kategorie 4 (AST Typen 19, 12, 14 und 16)

Die Konfigurationen dieser Kategorie erméglichen eine serielle Kommunikation iiber die
AST. Beim AST-Typ 14 wird ein serielles Protokoll aktiviert, das die Ubertragung vor.
anwendungsspezifischen Datenblocken innerhalb der Anwendung ermdéglicht. Das heibt.
die Ubertragung ist vollstindig transparent, und damit kann der Inhalt der Datenblécke
frei definiert werden. Ein Anwendungsbeispiel ist die /O-Erweiterung iiber Schieberegi-
ster im Anwendungsmodul. Im Gegensatz dazu ermdglichen die seriellen Protokolle mi:
den AST-Typen 12 und 16 Meldungen auf Schichtgrenzen zwischen Kommunikations-
modul und Anwendungsmodul auszutauschen (Bild 5-26). Die gewiinschte Schicht kanr
iiber ein Konfigurationsregister selektiert werden. Sowohl das synchrone als auch da:
asynchrone Protokoll verwenden fiir den Meldungsaustausch zusitzlich zu den Signaler.
RxD (Dateneingang) und TxD (Datenausgang) noch RTS- und CTS-Leitungen fiir da-
Hardware-Handshake.
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Programmierung im EIB: 1. Auswahl des Gerats
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Programm wéhlen z. B.
« Aus/Ein Ver. 1

* Aus/Ein Ver. 2
Dimmen/Jalousie
e Dimmer

» Jalousie

- Szene 1

Szene 2

Szene 3
Wert/Dimmen 1
Wert/Dimmen 2

*

Ll

Programmierung im EIB: 2. Auswahl der Applikation
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freigegeben L |

rogrammierung im EIB: 3. Parametrierung des Gerats
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Kapitel 8.7 EIB/KNX-TP-Software
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Unterscheidung zwischen:
e Firmware

» Applikation

e Programmiersoftware
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1. Die Systemsoftware ist zustidndig fiir die Initialisierung, den zyklischen Aufruf der
Anwendung und die Kommunikation iiber das Netzwerk. Zusitzlich iiberpriift sie
regelmilig den Speicher des Kommunikationsmoduis, um mégliche Speicherfehler
erkennen zu konnen.

2. Die interne Anwendung ist im Regelfall zustindig fiir die Kommunikation zum
Anwendungsmodul iiber die Anwendungsschnittstelle (AST). Daher muf3 die interne
Anwendung auf den jeweiligen Anwendungsfall zugeschnitten sein.
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Kommunikationsmodul Anwendungsmodul
RAM Flags
EiB AST
interne externe
/‘\r—_—> AL Anwendung <:> Anwendung
Kommunikations-
objekte

Komponenten der EIB-Software

Prof. Dr. Bernd Aschendorf

FB 3

FH Dortmund



Elektrische Gebaudesystemtechnik EIB/KNX-TP

Initialisierung

Prifroutinen

Anwendungs-
programm

Anwendungs-
schicht

Anwendungs-
schicht

Hauptschleife Systemsoftware
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Kapitel 8.8 EIB/KNX-TP-Normierung
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Aufteilung der DIN V VDE 0829

Schicht im OSI-Modell Teil der Vornorm
Anwendungsschicht DIN V VDE 0829 T320
Darstellungsschicht -

| Sitzungsschicht -
Transportschicht DIN V VDE 0829 T410
Vermittlungsschicht DIN V VDE 0829 T420
Sicherungsschicht DIN V VDE 0829 T521
Bitiibertragungsschicht DIN V VDE 0829 T522
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Technical Committee

CEN/TC 247
TGA
TG 1 Terminology TG 2 Equipment characteristics
WG 1 WG 2 WG 3 WG4
Standalone Individual zone Building automation System neutral
controls for controls and control data transmission
heating systems
| |
TG 4 TG 3
CEN/TC247/WG 1 CEN/TC247/WG3i4
CENELEC/TC 72 CENELEC/TC 205
Temperature Field net objects
limitors
TG 5
CEN/TC247/WG 4
Conformity on
protocol
implementations

Struktur von CEN TC 247
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Gebaudeausriistung

. ”Mg}éé;f:teuef-, Regel- und .
Hellzungr;]s e ittechnik f0r die !'_(?_ftungs!- Ol
anlage - technische imaanlagen
Gebéudeausristung
MeB-, Steuer- und Einzel | Sy 0 d | | Datenkommunikation
Regeleinrichtungen fiir Ifrll.zzrf;n;relge ung Geb. astteﬁ?e 91’ " n far
Heizungsanlagen ur HLR-Anlagen e i HLK-Anwendungen
 Teil 1 Teil2 Gerat Fremd
Ubersicht und Systemfunktionen el U 1S
Definitionen " i HLK eigenschaften einbindungen
Anwendungs- Anforderungen an Beigpiel Automa-
bereich, normative die Hardware Informationsliste tionsschema und
- Verweisungen: und Funktionen informationsliste

Ubersicht iiber die Aktivititen der TC 247 WG 3
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Der KNX/EIB 1st normiert Uber

ISO/IEC 14 543
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