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Fomise | Medium | Anwendung
vpische Anwendun-
gen verschiedener Lis Telefon, Steuerungen, PC-Netzwerke
Ubertragungsmedien RF Ton- und Bildiibertragung,
fiir die Dateniiber- Fernsteuerung
::;jf””g i (et IR Fernbedienungen
POF Computernetze
CX Bild- und Toniibertragung, Computer-
netze
PL Steuerungen
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__ _; Fur die Zukunft der Gebdudeautomation

e

—

— Kurze Geschichte des EIB

: Die ersten Entwicklungsarbeiten fiir den EIB begannen
u ro p. . n‘ bereits 1987 durch die Zusammenarbeit fllhrender Hersteller,
1990 wurde die European Installation Bus Association mit

n‘ t. l ' .t 'o “ Sitz in Brussel gegrindet, um das System marktreif zu entwickeln
' und zu verbreiten,

' 1992 waren erste Produkte erhaltlich und wurden die ersten
u . Projekte ausgefiihrt. Seither wichst die EIB-System:,
Produkte- und Projektvielfalt kontinuierlich an.

, ssociation

Bild-Quelle; Vogel-bfe
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Fiir die Zukunft der Gebiudeautomation

— Stand EIB im Jahre 2000
Die wichtigsten Kennzahlen belegen die Bedeutung von EIB
- Uber 110 Mitgliedsfirmen in der EIBA
- Nahezu 4'500 zertifizierte Produktegruppen
= Nahezu 11'000 verkaufte ETS-Lizenzen
= 15 pationale EIB Organisationen

- Mehr als 70 zertifizierte Schulungsstatten

= Weltweit mehr als 100°000 EIB-Projekte

Bila-Quelie: Diverse
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Kapitel 7.4 EIB/KNX-Hersteller
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Zahlreiche Anbieter:

eSiemens

+ABB

*Busch-Jaeger Elektro GmbH

Merten

*GIRA

eJung

*Berker

eHager/Tehalit

ELKA

*Walther derzeit ca. 100
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Die Symbole bestehen aus einem Quadrat der Kantenlange ,a", in
das die Einzelsymbole eingetragen werden. Die
Ubertragungselektronik wird durch ein Rechteck der Abmessungen
a X a/4 dargestellt, das je nach Funktion des Gerates auf einer oder
auf zwei gegenuberliegenden Seiten angefigt wird.

In das Rechteck a x a/4 fur die Ubertragungselektronik wird der
,Buspfeil" eingefligt. In das Quadrat der Kantenlange a werden zur
Darstellung der Funktion Einzelsymbole eingezeichnet, die identisch
sind mit den Schaltzeichen aus den Normen der Reihe DIN 40 900.
Erganzend kann wahlweise die Informationsrichtung auf der
dargestellten Busleitung durch Pfeile gekennzeichnet werden.

Fur Busgerate, die nicht durch die angegebenen Symbole dargestellt
werden kdnnen, sollen folgende Symbole verwendet werden:
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Sensor ] @L a

Aktor — @

XXX }
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Busankoppler

Drossel
Spannungsversorgung sV -
Spannungsversorgung NG
mit integrierter Drossel . F
Netzgerat =
Linienkoppler LK 4 ‘
ﬁ > @—
Bereichskoppler BK 4
N
Linienverstarker Lv g
N
Datenschnittstelle RS232 [Tes
Schnittstelle RS232 (V24) -3
RS 232
Externe Schnittstelle GAT REEPZR
Gateway -ﬁ ﬁ*
z.B. zu ISDN ﬁ EIB 11
ISDN
SPS-Schnittstelle ﬁ EIB :I
SPs
Feldbusschnittstelle h es ]
FB
DCF77-Schnittstelle [ EB
L /beerr
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Anwendungskontroller
Anwendungssteuerung ~@
Steuerbaustein
Szenenbaustein
Logikbaustein
Verknupfungsbaustein
Zeitprofilsteuerung

Verbinder _{II)_
Bandsperre
g
TN
/_H\.._./
Phasenkoppler/Repeater
-
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~Pmdukmame ‘

Sensor, allgemein ab

a) Feld zur Kennzeichnung b)
der Anwendungssoftware

b} Feld fiir physikalische
EingangsgrolRen zur
Kennzeichnung der
Eingangskanale

Sensor, allgemein a)

mit Hilfsspannung b)

i
AC (oder DC)

Binarsensor T
Binareingang —ﬁ
Binareingabe (-gerét) b}
Eingabeterminal

Taster-Schnittstelle

b) Feld fir physikalische
Eingangsgrofien zur
Kennzeichnung der
Eingangskanale

z.B. fur DC T

z.B. fur AC I

z.B. 2 Eingange, AC T

Binar-/Analogsensor
Binar-/Analogeingang -ﬁ n
Binar-/Analogeingabegerat

SN
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Analogsensor —

Analogeingang —ﬁ
Analogeingabe (-geréat) n
Tastsensor
Taster —ﬁ n
[©)
Dimmsensor =]
Dimmtaster -ﬁ n
©
Steuertastsensor =
Steuertaster —ﬁ I
©
Jalousiesensor va
Jalousietaster —@ (n@

IR-Sender IR
€%
IR-Empfanger 9} IR
IR-Empféanger mit Taster n-fach R
N %

IR-Dekoder

IR-Empfanger / Dekoder

Helligkeitssensor

Helligkeitsmelder T
Helligkeitswertschalter —ﬁ
Dammerungsschalter

Temperatursensor
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Temperaturmelder T
Temperaturwertschalter -ﬂ
Raumthermostat

Bewegungssensor
PIR = Passiv Infrarot _@
US = Ultraschall PIR

Bewegungsmelder T

PIR

Uhr
Zeitgeber —@
Zeitsensor

Schaltuhr T
Zeitschaltuhr —@ n
Zeitwertschalter

Windgeschwindigkeitssensor

m/s

Schaltschlof3 T

T

— IED

DC

Leitungsschutzschalter- T
iiberwachung -@
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'be_du'kfh-arhe_ . o o -A‘bkﬁft;:_n-g ! -_S.y.m.b'.ol'

Aktor, allgemein

{
<=

Aktor mit Hilfsspannung

1
<

T
AC oder DC

Aktor, allgemein mit
Zeitverzbgerung _ﬁ I

Schaltaktor
Schaltgerat 7
Bindrausgang a
Binarausgabe (-gerat)
Ausgabeterminal

F

Jalousieaktor
Jalousieschalter B

[ <= |

Dimmaktor i
=

Schalt- / Dimmaktor

L
e

Anzeigetableau
Anzeigeeinheit ]
Anzeigeterminal n
Info-Display, z.B. 8-fach

=
z
m
o

Analogaktor
Analogausgang -@ =i
Analogausgabe (-gerat) n
Steller
Steuereinheit
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Getakteter Schalter z.B. fur
elektrische Heizung/Heizungsventil

*)} Funktion:

d.h., wird 60% als Analogwert
eingegeben, steht der Ausgang
fur 60% der Zeit auf EIN und far
40% der Zeit auf AUS. (Es werden
Zeiteinheiten von ca. 64 Sekunden
verwendet.)

Schaltausgang EIN/AUS (0-100%});

Ventil
Proportional-Stellantrieb

Binaranzeige

/4
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Produktname . I'Apkiirzung | Symbol -
Kombination von Sensor- s
funktionen in einem Gerét —ﬁ n

T
z.B. Temperatursensor und
Zeitwertschalter
Schaltgerat T
. _@ -
z.B.Binareingang und ‘
Binarausgang L nJ
Schaltgerat NS
z.B. Dimmer und Bindreingang _@ SJ | =
Busankopplermodul mit Tr =
Zeituhr und Lichtwertschalter i@ -
(mit Helligkeitssensaor) : 1 =
Schaltaktor mit n-fach Infrarot- p
empfanger 1 :
| &
Schaltaktor mit Taster n-fach ;
~ _ﬁ T n
ny ©
Dimmaktor mit Taster n-fach o
_ﬁ e n
n ©
Jalousieaktor mit Taster n-fach TA
Al n
ﬁ, n ©
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Kapitel 7.6 EIS-Datentypen
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EIB Object
Property
Description
thar propertylD,
Property thar type;
s har access;
Description ht max:
char propertylD;
char type;
;har access, ype[0...max] value;
int max;

Value

type[0...max] value;

ﬂﬂﬂﬂﬂ

EIB-Objekt
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EIS-Uberblick

EIS Nummer EIB-Funktion
EIS | Schalten
EIS 2 Dimmen
EIS 3 Zeit
EIS 4 Datum
EIS 5 Wert
EIS 6 Skalierung
EIS 7 Antriebssteuerung
EIS 8 Prioritét
EIS 9 Gleitkommawert
EIS 10 16-bit Zahler
EIS 11 32-bit Zihler
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EIS-9-Beispiele
phys. GroBe Code Symbol Einheit
elektrische Ladung | 9018 EIB_value_clectric Charge C
Fliache 9010 EIB_value_area m?
Frequenz 9033 EIB_value_frequency Hz
Wirmekapazitit | 9071 EIB_value_thermal Capacity JK'
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